Ebene Berechnungen

Ebene Umrechnungen vom Ausgangssystem bis zu den Rohdaten in der

Abbildungsebene
gegeben: Y, X im Ausgangssystem
gesucht: Y,, X als Rohdaten in der Abbildungsebene

Ebene Malstabskorrektur fir M =1.
(1) Ye=Yuy+M-(Y-Yy)
(2) Xg=X,+M-(X=X,,)
mit M .. Malstabszahl
Yu - Nullpunktskoordinate in Y fir die MaRstabskorrektion

Xy - Nullpunktskoordinate in X fiir die Mal3stabskorrektion

Ebene Translationen

(3) Yr=Ye =Yy

(4) Xy =X =Xy
mit Y, .. Nullpunktskoordinate in Y
Xy -- Nullpunktskoordinate in X

Dekadische Erganzung fur E = 0.
®) Y,=Y,-E fir Y, >E/2
6) X,=X,-E fir X; >E/2
mit E .. Wert der dekadischen Erganzung

Ebene Drehung und Verschiebung fur einen der Parameter ungleich 0.
Y, —dy—-D*(X, —dx)

(1) Ye= 1+D*D MY
X, —dx+D*(Y, —d
R 1+D*D v

mit Y, .. Nullpunktskoordinate in Y
Xy .- Nullpunktskoordinate in X

dy .. VerschiebunginY
dx .. Verschiebung in X
D .. Drehwinkel inrad

Ebene Umrechnungen von den Rohdaten in der Abbildungsebene bis zum Zielsystem

gegeben: Y, X als Rohdaten in der Abbildungsebene
gesucht: Y, X im Zielsystem

Ebene Drehung und Verschiebung fur einen der Parameter ungleich 0.
9 Yp=Yg-Y,+dy+D-(Xz-X,)
(10) X, =Xz =X, +dx-D-(Yz; -Y,)
mit Y, .. Nullpunktskoordinate in Y
Xy .- Nullpunktskoordinate in X

dy .. VerschiebunginY
dx .. Verschiebung in X
D .. Drehwinkel inrad
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Dekadische Erganzung fur E 0.

(11) Y, =Y, +E fur Y, <0.

(12) X; =X, +E fur X, <0.

mit E .. Wert der dekadischen Erganzung
Ebene Translationen

(13) Y. =Y, +Y,

(14) X =X, + X

mit Y, .. Nullpunktskoordinate in Y

Xy - Nullpunktskoordinate in X

Ebene MaRstabskorrektur fir M =1.
YE B YM
(15) Y =Yy + ==
X, - X
16) X = X,, + ————™%
(16) X=X, + =51
mit M .. Mal3stabszahl
Yy - Nullpunktskoordinate in Y fiir die Mafstabskorrektion

Xy - Nullpunktskoordinate in X flr die Mal3stabskorrektion

Zurlick zur 3D-Transformation
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